
Pick-it M-HD

Fakten

FUNKTIONIERT MIT IHREM ROBOTER

Bending Radius
Cable

Moving Directions

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN DES KAMERAKABELS

10 m

Industrieller M12-Kameraanschluss

Hoch-biegefähig / Kontinuierliche Biegung

• Typ-U (R= 67,5 mm - 5.000.000 Mal)

• Typ-S (R= 60 mm - 1.000.000 Mal)

• 90 ° Hin- und Herbiegen  

(R= 60 mm - 1.000.000 Mal)

Weight (400g)

left + right 90° 

Bending

Weight (400g)

Typ-S 90 ° Hin- und Herbiegen

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN DER KAMERA

3D-Messmethode Strukturiertes Licht

Bildverarbeitungs- 

geschwindigkeit

10 Hz (100ms Snapshots)

3D-Kamera - Genauigkeit 0,1 mm

3D-Kamera - 

Wiederholbarkeit

< 1 mm

3D-Kamera - Gewicht 2 kg

3D-Kamera - Verbindung 

mit PC

M12-8 (USB) - USB3

PC-Verbindung mit Roboter TCP/IP über Ethernet

Stromversorgung M12-5 24 VDC

Temperatur 10°C bis 40°C

Schutzart IP65

Erschütterungsfestigkeit 5 G Sinus, 25 G Stoß

Entspricht CE, CB, EN6950, FCC Klasse A

PROZESSOR

Energieverbrauch

• Ausgeschaltet: 25 W

• Hochfahren: 115 W

• Leerlauf: 70 W

• Starke Verarbeitung: 160 W

Technische Spezifikationen

• Prozessor: 6 Kerne (12 Threads) mit 3,7 GHz

• 19-Zoll-Server: Rack-kompatibel (2U)

• Temperatur: -20 °C bis 70 °C

• Erschütterungsfestigkeit: In Betrieb, 5 Grms,  

5-500 Hz, 3 Achsen

• Schutzart: IP54

• Stromversorgung: 9-32 VDC 160 W

• Luftfeuchtigkeit: ˜95 % bei 40°C  

(nicht kondensierend)
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Minimale Objektgröße: 

10 x 10 x 5 mm

Typ-U

8
6

4
4

,5

230

180°

15
2
,5

50,5

B A L L  J O I N T  P I V O T  ( P )

PIVOT CENTER (P)

OF THE BALL JOINT 

PROFILE DISTANCE

PROFILE

T
O

P
 D

IS
T

A
N

C
E

3D CAMERA TOP

P

R4.10

R7.60

20

MOUNTS TO PROFILES

16
5

76



Pick-it M

Fakten

FUNKTIONIERT MIT IHREM ROBOTER

D I M E N S I O N S
SIDE VIEW FRONT VIEW

400 mm

450 mm

425 mm

600 x 400 x 300 

BIN

300 mm

700 mm

FOV

600 x 400 x 300 

BIN
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900 mm

FOV
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D I M E N S I O N S

Field of view (FOV)

F I E L D  O F  V I E W   ( F O V )

E X A M P L E  
I N T E R E S T   ( R O I )

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN DES KAMERAKABELS

10 m

Industrieller M12-Kameraanschluss

Hoch-biegefähig / Kontinuierliche Biegung

• Typ-U (R= 67,5 mm - 5.000.000 Mal)

• Typ-S (R= 60 mm - 1.000.000 Mal)

• 90 ° Hin- und Herbiegen  

(R= 60 mm - 1.000.000 Mal)

Bending Radius
Cable

Moving Directions

Weight (400g)

left + right 90° 

Bending

Weight (400g)

Typ-U Typ-S 90° Hin- und Herbiegen
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TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN DER KAMERA

3D-Messmethode Strukturiertes Licht

Bildverarbeitungs- 

geschwindigkeit

30 fps

3D-Kamera - Genauigkeit < 3 mm

3D-Kamera - 

Wiederholbarkeit

< 1 mm

3D-Kamera - Gewicht 1030 g

3D-Kamera - Verbindung 

mit PC

M12 (USB) - USB3

PC-Verbindung mit Roboter TCP/IP über Ethernet

Stromversorgung USB3 5 VDC

Temperatur 5°C bis 40°C

Luftfeuchtigkeit ˜95 % bei 40°C (nicht kondensierend)

Schutzart IP55

Erschütterungsfestigkeit In Betrieb, 2 Grms, 5-500 Hz, 3 Achsen

Entspricht CE, FCC

PROZESSOR

Energieverbrauch

• Ausgeschaltet: 25 W

• Hochfahren: 100 W

• Leerlauf: 60 W

• Starke Verarbeitung: 130 W

Technische Spezifikationen

• Prozessor: 6 Kerne (12 Threads) mit 3,7 GHz

• 19-Zoll-Server: Rack-kompatibel (2U)

• Temperatur: -20°C bis 70°C

• Erschütterungsfestigkeit: In Betrieb, 5 Grms, 

5-500 Hz, 3 Achsen

• Schutzart: IP54

• Stromversorgung: 9-32 VDC 160 W

• Luftfeuchtigkeit: ˜95 % bei 40 °C  

(nicht kondensierend)

Minimale Objektgröße: 

50 x 50 x 10 mm

98



Pick-it L

Fakten

FUNKTIONIERT MIT IHREM ROBOTER

D I M E N S I O N S
F I E L D  O F  V I E W   ( F O V )

E X A M P L E  
I N T E R E S T   ( R O I )

250mm

750mm

1000 mm

SIDE VIEW FRONT VIEW

FOV

1150 mm

800 x 1200 x 144 pallet

1900 mm

FOV

900 mm

800 x 1200 x 144 pallet

1500 mm

D I M E N S I O N S
F I E L D  O F  V I E W   ( F O V )

E X A M P L E  
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Field of view (FOV)

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN DER KAMERA

Temperatur 5°C bis 40°C

Erschütterungsfestigkeit In Betrieb, 2 Grms, 5-500 Hz,  

3 Achsen

Schutzart IP55

Stromversorgung USB3 5 VDC

Luftfeuchtigkeit ˜95 % bei 40°C (nicht kondensierend)

3D-Messmethode Strukturiertes Licht

Bildverarbeitungs- 

geschwindigkeit

30 fps

3D-Kamera - Gewicht 1030 g

3D-Kamera -  

Verbindung mit PC

M12 (USB) - USB3

PC-Verbindung mit Roboter TCP/IP über Ethernet

Entspricht CE, FCC

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN DES KAMERAKABELS

10 m

Industrieller M12-Kameraanschluss

Hoch-biegefähig / Kontinuierliche Biegung

• Typ-U (R= 67,5 mm - 5.000.000 Mal)

• Typ-S (R= 60 mm - 1.000.000 Mal)

• 90 ° Hin-und Herbiegen  

(R= 60 mm - 1.000.000 Mal)

Bending Radius
Cable

Moving Directions

Weight (400g)

left + right 90° 

Bending

Weight (400g)

Typ-U Typ-S 90° Hin- und Herbiegen
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PROZESSOR

Energieverbrauch

• Ausgeschaltet: 25 W

• Hochfahren: 100 W

• Leerlauf: 60 W

• Starke Verarbeitung: 130 W

Technische Spezifikationen

• Prozessor: 6 Kerne (12 Threads) mit 3,7 GHz

• 19-Zoll-Server: Rack-kompatibel (2U)

• Temperatur: -20°C bis 70°C

• Erschütterungsfestigkeit: In Betrieb, 5 Grms, 

5-500 Hz, 3 Achsen

• Schutzart: IP54

• Stromversorgung: 9-32 VDC 160 W

• Luftfeuchtigkeit: ˜95 % bei 40°C  

(nicht kondensierend)

STRUCTURED LIGHT

 13
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Minimale Objektgröße: 

150 x 150 x 50 mm
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